GETRIEBETECHNIK Anwendungsbeispiele

Anwendungsbeispiel:

Kaferbein
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GETRIEBETECHNIK Anwendungsbeispiele

Kaferbein

ges.:

a) Kinematisches Schema

b) Bahnkurve am Abriebsglied (Punkt C,)

c) Bewegungsebenen, Element-Verbindungen und Wertigkeit der Getriebeglieder

d) Freiheitsgrad

e) Kinematische Kette

f) Anordnung der Viergelenkketten

g) Weg, Geschwindigkeit und Beschleunigung am Punkt C, in horizontaler Richtung (x)

h) Verlangerung der Abtriebsbewegung (Weg x) und Erh6hung des horizontalen
Streckenanteils zwischen den beiden Endlagen.

MaRe:

Gestellglied 1 Ar-By, =127 mm
Antriebsglied 2 A A =40 mm
Getriebeglied 3 A-B =165 mm
Getriebeglied 4 B,-B =100 mm
Getriebeglied 4 By,-B; =100 mm
Getriebeglied 5 B,-C;, =100 mm
Abtriebsglied 6 C-C, =100 mm
Abtriebsglied 6 C-GC, =150 mm
Winkel A-B, =a =8)5°

Antriebsdaten:
Antriebsdrehzahl n, = 60,0 1/min
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Losung:

E, E5E, E, E

Getriebeglied 4 = Quaternér (n=4)
Getriebeglied 7 = Ternar (n= 3)
Getriebeglied 8 = Ternér (n= 3)

b =3
n =8
g =10
xf=10

F=3+(8-10-1)+10 =1
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Anwendungsbeispiele

Verschiebung mm

-150

-200

Geschwindigkeit m/s

Beschleunigung m/s?

-100

Verschiebung (Weg)

-50

—@—\/erschiebung in
x-Richtung

\

45 90 135 180 225 270 315 360 405 450

Antriebswinkel Phi [°]

Geschwindigkeit

N

08

06

04

—#— Geschwindigkeit

0.2 in x-Richtung

\’\_..

45 90 135 180 225 270 315 360 405 450

Antriebswinkel Phi [°]

Beschleunigung

!

=@ Beschleunigung
in x-Richtung

45 90 135 180 225 270 315 360 405 450

Antriebswinkel Phi [°]
© Hochschule Kempten — University of Applied Sciences, Dr. Florian Besler



GETRIEBETECHNIK Anwendungsbeispiele

ﬂ SAM - Die ideale Hilfe beim Getriebeentwurf [E:\Lehre\GTT\AB 2 Kaferbein\Kaferbein Beschleunigung.sam] EI@

s Optimierung Wiedergabe Ergebnisse Fenster Hiffe

ix-gE e X LMEFADE@a o o~

Datei Getriebe Zeichnung Antriebsbewegung  Belastung  An

[ De@ds|/ AL 200 B

Graph

Uxig) Imml_ 0.0 V) [mis]
0.000 0079

AxiE) [mi=2]
-4.202

500

-100.0-

-2000 T T T T
0o 0z 04 (1 08 10

Zeit[s)
5,000

-

Schritt: 0, 0.000[s] 4

[Analyse fertig

B SAM - Die ideale Hilfe beim Getriebeentwurf [E\Lehre\GTT\AB 2 Kaferbein\Kaferbein Opti 2.sam] ===
se Optimierung Wiedergabe Ergebnisse Fenster Hilfe

i - e X LME AR~ o~

Datei Getriebe Zeichnung Antriebsbewegung  Belastung  An.

[ DeRds|/  ADL 2D 0B

Gusph
o
Ux{8) [mm] Vi8) [m/s]
Axig) [mis2]
200
700
1200
170.0
220 } | } | 0
oo 02 04 0e o8 10
Zeit [s] y
L X
|Element(e) auswahlen [LB]~[CTRL] Element auswahlen [Analyse fertig

© Hochschule Kempten — University of Applied Sciences, Dr. Florian Besler




