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Anwendungsbeispiel:

Wischergetriebe , Mercedes W124
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(&) Im Prifungswverfahren entgegengehaltene
Druckschriften nach § 44 PatG:

EF 00 94 621

(&) Hihenverstellbarer Scheibanwischer

Bei einer Scheibenwischeranlage fir Fahrzeuge werdan
die Scheibanwischer nach Abschalten des Wischermotors
in eine Ruhssteflung hinter einer Motorhaube abgesenkt,
indem ein Tragarm, der den Wischermotor, ein VWischarge-
triebe und einen Wischerarm lagert, entlang mindestens
einer Zahnstangenfihrung durch einen auf ein Ritzel wwir-
kenden Stellmotor hGhenverandernd bewegt wird.
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Wischergetriebe: Mercedes W124

Abtriebsglied B- B-B®

Gestellglied
Ay-Cy

Antriebsglied Ay-A

Getriebeglied B'- C°

Getriebeglied A- B- B, Getriebeglied B - C
Mafe:
Gestellglied A-C, =283mm
Antriebsglied A A =42 mm
Getriebeglied A-B =230 mm
Getriebeglied A-B; =324mm
Getriebeglied B-C =94 mm
Getriebeglied B-C;, =94 mm
Abtriebsglied C,-C =35 mm
Abtriebsglied C,-C; =35 mm
Winkel Cy-C,-C = p=145°
Winkel A-C, =a =6°
Antriebsdaten:
Antriebsdrehzahl n, =30,0 1/min
Antriebsdrehmoment T, =12,73 Nm
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Wischergetriebe: Mercedes W124

ges.:
a) Kinematisches Schema
b) Kinematische Kette
c) Freiheitsgrad
d) Ubertragungsfunktion
e) Geschwindigkeitsverlauf
f) Beschleunigungsverlauf
g) Ubersetzungsverhaltnis zwischen
An- und Abtriebsglied
- durch SAM Werte
- durch Polstrecken
h) Laufrichtung (Gleich- oder Gegenlauf)
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Losung:
a) Kinematisches Schema

Losung:
b) Kinematische Kette
c) Freiheitsgrad

b =3
n =
g =
Xf=7

F=3e(6-7-1)+7 =1
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Losung:

d) Ubertragungsfunktion

Antriebswinkel ¢=0° = 360° Antriebswinkel ¢=30° = 390°

Antriebswinkel ¢=60° =420° Antriebswinkel = 90° = 450°

Ubertragungsfunktion
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Geschwindigkeiten
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DEFINITION VON RANDBEDINGUNGEN

Definition von Randbedingungen

Definieren Sie fir den ausgewéhlten Mechanismus folgende Randbedingungen:
e Antriebsdrehzahl n

e Antriebswinkelgeschwindigkeit w,,

e Antriebsdrehmoment T ;y,,

o Kiraftwirkung (Massen, Gewichtskrafte) auf das System

Antriebsleistung aus Recherche

Wischermotor ar-nr. 1359

Herstellereinschrankung: Bosch

NennleistuQg: 40 W
Einbauseite: vOTTTE

Gewicht: 1,538 kg
bendtigte Stuckzahl: 1

2 Original-Ersatzteilnummern anzeigen
2 Fahrzeugtypen anzeigen

Antriebsdrehzahl aus Versuch ermittelt
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Ubersetzungsverhaltnis aus Versuch ermittelt
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Anwendungsbeispiele

Berechnung der Drehmomente am Antriebsglied A,-A
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Berechnung der Winkelgeschwindigkeit am Antriebsglied
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Rechnerische Uberprifung: Geschwindigkeit an Antriebsgelenk Ao-A
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SAM-ANALYSE: GESCHWINDIGKEITEN DER GELENKPUNKTE

2% SAM - Die ideale Hilfe beim F [Z:\Lehre\ GT\Wi: el me.sam [n=lal
I

|| Datei Getriebe Zeichnung  Antriebsbewegung Belastung Analyse Optimierung Wiedergabe Ergebnisse Fenster Hilfe

Deds|  A0Lsd|rHas FH 0 EkMEFADBAQR][~ >

1. Winkel und Zeit auf den reellen Fall anpassen

Graph
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Wichtig!
T Uberprifung der SAM-Werte (Geschwindigkeit am Gelenkpunkt 2) mit
dem Ergebnis aus der Handberechnung.

Antriebsbewegung andem Analyse fertig Schritt: 2, 0111 [s]
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SAM-ANALYSE: GESCHWINDIGKEITEN DER GELENKPUNKTE
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