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Anwendungsbeispiel:

Wischergetriebe , Mercedes W124
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Wischergetriebe: Mercedes W124

Maße:

Gestellglied A0- C0 = 283 mm

Antriebsglied A0- A = 42 mm

Getriebeglied A - B = 230 mm

Getriebeglied A – B1 = 324 mm

Getriebeglied B – C = 94 mm

Getriebeglied B1– C1 = 94 mm

Abtriebsglied C0-C = 35 mm

Abtriebsglied C0-C1 = 35 mm

Winkel C0- C1-C = 𝜷 = 145°

Winkel A0- C0 = 𝜶 = 6°

Antriebsdaten:

Antriebsdrehzahl n1 = 30,0  1/min

Antriebsdrehmoment   T1 = 12,73 Nm
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Wischergetriebe: Mercedes W124

ges.: 

a) Kinematisches Schema

b) Kinematische Kette

c) Freiheitsgrad

d) Übertragungsfunktion

e) Geschwindigkeitsverlauf 

f) Beschleunigungsverlauf

g) Übersetzungsverhältnis  zwischen 

An- und  Abtriebsglied

- durch SAM Werte

- durch Polstrecken

h) Laufrichtung (Gleich- oder Gegenlauf)
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Lösung:

a) Kinematisches Schema
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b    = 3

n    = 6

g    = 7 
σ𝒇 = 7

F =  3 • (  6 - 7 - 1  ) + 𝟕 =   1

Lösung: 

b) Kinematische Kette

c) Freiheitsgrad
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Lösung: 

d) Übertragungsfunktion
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DEFINITION VON RANDBEDINGUNGEN

Definition von Randbedingungen

Definieren Sie für den ausgewählten Mechanismus folgende Randbedingungen:

 Antriebsdrehzahl n

 Antriebswinkelgeschwindigkeit 𝜔𝑎𝑛
 Antriebsdrehmoment T(1)an

 Kraftwirkung (Massen, Gewichtskräfte) auf das System

Antriebsleistung aus Recherche 

Antriebsdrehzahl aus Versuch ermittelt
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Übersetzungsverhältnis aus Versuch ermittelt
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Berechnung der Drehmomente am Antriebsglied A0-A
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Berechnung der Winkelgeschwindigkeit am Antriebsglied

Rechnerische Überprüfung: Geschwindigkeit an Antriebsgelenk Ao-A
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SAM-ANALYSE: GESCHWINDIGKEITEN DER GELENKPUNKTE

1. Winkel und Zeit auf den reellen Fall anpassen

Wichtig!

Überprüfung der SAM-Werte (Geschwindigkeit am Gelenkpunkt 2) mit 

dem Ergebnis aus der Handberechnung. 
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SAM-ANALYSE: GESCHWINDIGKEITEN DER GELENKPUNKTE

Gelenkpunkt 2 = Gelenkpunkt A = 0,132 m/s  

Gelenkpunkt 3

Gelenkpunkt 4

Gelenkpunkt 5

Gelenkpunkt 6

Gelenkpunkt 8 = 0,179 m/s 


